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1. ЦЕЛИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

1.1 Применение на практике методов машинного обучения при решении задач профессиональной деятельности. 
         

2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) В СТРУКТУРЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНОЙ ПРОГРАММЫ 

Цикл (раздел) ОП: Б1.О.37.02 
         

3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 
(МОДУЛЯ) 

ОПК-10 Способен формулировать и решать научно-технические задачи в области своей профессиональной деятельности 

ОПК-10.3 Решает задачи в области профессиональной деятельности, используя перспективные методы машинного 
обучения 

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен 

3.1 Знать: 

3.1.1 - основные классы научно-технических задач в области своей профессиональной деятельности, решаемые 
методами машинного обучения; 

3.1.2 - основные классы интеллектуальных информационных систем, необходимые в процессе решения научно- 
технических задач в области своей профессиональной деятельности; 

3.1.3  

3.2 Уметь: 

3.2.1 - использовать методы искусственного интеллекта для решения прикладных задач; 

3.3 Владеть: 

3.3.1 - навыками решения научно-технических задач в области своей профессиональной деятельности с использованием 
технологий анализа данных и машинного обучения. 

4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

Код 
занятия 

Наименование разделов и тем /вид занятия/ Семестр / 
Курс 

Часов Примечание 

 Раздел 1. Практикум по машинному обучению    

1.1 Первичный анализ данных /Лаб/ 8 2  

1.2 визуализации наборов данных /Лаб/ 8 2  

1.3 Метрические методы классификации /Лаб/ 8 4  

1.4 Логические методы классификации /Лаб/ 8 4  

1.5 Разработка единого подхода к предварительной обработки данных /Лаб/ 8 4  

1.6 Построение пайплайна одномерной регрессии /Лаб/ 8 4  

1.7 Использование разработанного пайплайна для многомерной регрессии /Лаб/ 8 4  

1.8 Полиномиальная регрессия /Лаб/ 8 4  

1.9 Кластеризация /Лаб/ 8 4  

 Раздел 2. Самостоятельная работа    

2.1 Подготовка и фильтрация данных. Регистрация на портале kaggle. 
Распространенные форматы данных: csv, json. 
Подготовка к лабораторным работам.  /Ср/ 

8 2  

2.2 Преобразование данных. Методы работы структурами данных pandas. 
Операции с pandas. series. Повторение материала, изученного в курсе 
«Технологии искусственного интеллекта». 
Подготовка к лабораторным работам.  /Ср/ 

8 4  

2.3 Агрегация данных. Группировка. Функции агрегирования в pandas. 
Повторение материала, изученного в курсе «Технологии искусственного 
интеллекта».  Подготовка к лабораторным работам. 
/Ср/ 

8 4  

2.4 Определение закономерностей в опозданиях железнодорожного транспорта. 
Графическая обработка данных. Методы визуализации pandas. Библиотеки 
matplotlib и seaborn. Параметры методов. 
Повторение материала, изученного в курсе «Технологии искусственного 
интеллекта». 
Подготовка к лабораторным работам. ЭИОС СамГУПС 4 
/Ср/ 

8 4  
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2.5 Определение неисправности железнодорожного полотна. Обучение 
модели. Работа с изображениями в python. Построение нейронной сети. 
Виды слоев. 
Повторение теоретического материала, изученного в курсе «Технологии 
искусственного интеллекта». 
Подготовка к лабораторным работам. 
/Ср/ 

8 4  

2.6 Определение закономерностей в опозданиях железнодорожного транспорта. 
Графическая обработка данных Графическая обработка данных. 
Методы визуализации pandas. Библиотеки matplotlib и seaborn. Параметры 
методов. 
Повторение материала, изученного в курсе «Технологии искусственного 
интеллекта». 
Подготовка к лабораторным работам. 
/Ср/ 

8 4  

2.7 Исследование данных о дорожных происшествиях и серьёзности аварий. 
Случайный лес. Основные параметры случайного леса. 
Повторение теоретического материала, изученного в курсе «Технологии 
искусственного интеллекта». 
Подготовка к лабораторным работам. /Ср/ 

8 4  

2.8 Определение тональности текста. Нейронные сети Методы библиотеки 
tensorflow. 
Подготовка к лабораторным работам. 
/Ср/ 

8 2  

2.9 Набор данных IMDb. Исследование данных. Библиотека keras. Изучение 
синтаксиса методов библиотеки. Подготовка к лабораторной работе.  /Ср/ 

8 3  

 Раздел 3. Контактные часы на аттестацию    

3.1 Зачёт /КЭ/ 8 0,15  

5. ОЦЕНОЧНЫЕ МАТЕРИАЛЫ 

Оценочные материалы для проведения промежуточной аттестации обучающихся приведены в приложении к 
рабочей программе дисциплины. 
Формы и виды текущего контроля по дисциплине (модулю), виды заданий, критерии их оценивания, 
распределение баллов по видам текущего контроля разрабатываются преподавателем дисциплины с учетом ее специфики и 
доводятся до сведения обучающихся на первом учебном занятии. 
Текущий контроль успеваемости осуществляется преподавателем дисциплины (модуля), как правило, с 
использованием ЭИОС или путем проверки письменных работ, предусмотренных рабочими программами дисциплин в 
рамках контактной работы и самостоятельной работы обучающихся. Для фиксирования результатов текущего контроля 
может использоваться ЭИОС. 

6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 

6.1. Рекомендуемая литература 

6.2 Информационные технологии, используемые при осуществлении образовательного процесса по дисциплине 
(модулю) 

6.2.1 Перечень лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения 

6.2.2 Перечень профессиональных баз данных и  информационных справочных систем  

7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ) 
. 


